ПАМЯТКА РЕНТГЕНОМЕХАНИКА

Структура сообщения об ошибках в УРПС

                                           

                                                     байт регистра контроля P1_DT
                                                               байт регистра контроля P2_DT1
                                                               байт регистра контроля P2_DT2

                                                               байт регистра номера состояния RG_NB

                                                                

                                                               байт контрольной суммы
 
                                                                                                                                                          ПЕРЕВОД 
                                                                                                                                                      ШЕСТНАДЦАТИРИЧНОГО 

                                                                                                                                                      ЗНАЧЕНИЯ В ДВОИЧНОЕ
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Обозначение
Назначение
Электрич.

цепь

P1_DT
Предназначен для ввода в МП состояния УРПС


Бит    Обозн.



 0    SN_EX
SN_EX = 0 -    УРПС находится в состоянии снимка (разрешена работа главных преобразователей)
МП

 1    X_RAY


X_RAY = 0 -     Ua ≥ 20 KV
УИ- МП

 2     0
Не используется


 3    Z_KV
Z_KV=0 – Ua ≠ 0

сигналы X_RAY и Z_KV предназначены для защиты УРПС от ситуаций, когда Ua не соответствует величине, которая должна присутствовать в данный момент
УИ- МП

 4    T_WD
Бит состояния таймера WATCH- DOG (канал 1 DD4) 

T_WD = 0 - нормальное состояние 
T_WD = 1 - произошел какой-то сбой в работе МП (зависание, нарушение   

работы внутренних таймеров МП)

T_WD = 1   вызывает прерывание МП по каналу IN1
МП

 5    T_SEC
Бит состояния таймера времени снимка (каналы 1,2 таймера DD5)

T_SEC = 0 - таймер запущен 
T_SEC = 1 - таймер отработал
МП

 6    P_AW
P_AW = 0 - нормальное состояние 

P_AW = 1 - авария (отключение) источника питания
САТ- МП

7    T_MAS
T_MAS = 0  не используется
МП

Обозначение
Назначение
Электрич.

цепь

P2_DT1
Предназначен для ввода в МП состояния УРПС


Бит    Обозн.



0    +KV_MAX
+KV_MAX = 0 - норма 

+KV_MAX = 1 – сработала защита по + KV_MAX(положительная составляю-    

щая анодного напряжения больше предельно разрешенного значения)
УИ- МП

1    –KV_MIN
-KV_MIN = 0 - норма 

–KV_MIN = 1 – сработала защита по –KV_MIN (нарастание отрицательной составляющей анодного напряжения отстает от ожидаемого значения)
УИ- МП

2    +KV_MIN
+KV_MIN = 0 – норма 

+KV_MIN = 1 - сработала защита по 
+KV_MIN ( нарастание положительной составляющей анодного напряжения отстает от ожидаемого значения) 
УИ- МП

3    +15V_EX
+15V_EX=0 - питание+15V в норме 

+15V_EX=1 – нет +15V
МП

4    KZ_BRG
Контроль наличия напряжения питания главных преобразователей (R+,R-)

KZ_BRG = 0 - питание 

преобразователей в норме 

KZ_BRG = 1 - питание отсутствует или произошло короткое замыкание в одном из преобразователей
БИ- МП

5    -15V_EX
-15V ЕХ=0 - питание-15 V в норме

-15V_EX=1 - нет -15V
МП

6    –KV_MAX
-KV_MAX = 0 - норма 

-KV_MAX = 1 - сработала защита по – KVMAX (отрицательная составляю-щая анодного напряжения больше предельно разрешенного значения)
УИ- МП

7    RVZ_EX
Контроль наличия вращения анода рентгеновской трубки

RVZ_EX = 0 - есть                              

вращение

RVZ_ЕХ = 1 – вращение отсутствует
БК- МП

Обозначение
Назначение
Электрич.

цепь

P2_DT2
Предназначен для ввода в МП состояния УРПС
Электрич.

цепь

Бит    Обозн.



 0    IFL_EX
Контроль наличия тока накала

IFL_EX = 0 - ток накала есть 

IFL_EX = 1 - ток накала отсутству-ет
САТ- МП

1    KN_RYM
Контроль реле питания цепей раскачки тиристоров 

KN_RYM = 0 - реле сработало 

KN_RYM = 1 - реле выключено
БИ- МП

 2    T+AW
Контроль состояния таймеров T_WD, T_MAS, T_SC

T+AW = 0 - таймеры запрограммиро-ваны 

T+AW = 1 - один из таймеров отра-ботал
МП

 3    IA_MAX
Контроль превышения анодного тока

IА_МАХ = 0 - анодный ток в норме 

IА_МАХ = 1 - значение анодного тока превышает предельно допусти-мое значение
УИ- МП

4    KNT_LS
Контроль реле заряда конденсаторов 

KNT_LS = 0 - реле сработало 

KNT_LS = 1 - реле выключено
БИ- МП

5    KNT_PS
Контроль пускателя 
KNT_PS = 0 - пускатель включен 

KNT_PS = 1 - пускатель выключен


БИ- МП

6    SNM_ST
Контроль нажатия кнопки «СНИМОК»

SNM_ST = 0 - кнопка «СНИМОК» нажата

SNM_ST = 1 - кнопка «СНИМОК» не нажата
БКУ- БК- МП

7    PRE_ST
Контроль нажатия кнопки «ПОДГОТОВКА»

PRE_ST = 0 - кнопка «ПОДГОТОВКА» нажата 

PRE_ST = 1 - кнопка «ПОДГОТОВКА» не нажата
БКУ- БК- МП

ПРИМЕЧАНИЕ.

УИ –  Устройство измерительное

БИ –  Блок инвертора

БК –  Блок коммутации

БКУ – Блок контроля и управления

САТ – Стабилизатор анодного тока

xx
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