20.1 Выявление неисправностей для указанной диагностики
	ошибка
	Диагноз
	Причина сигнала тревоги
	Корректирующие меры

	59
	Лучи  от генератора без запроса на излучение или флюоресцирование
	Было зафиксировано поступл-е рентген лучей от генератора (доступ XO-13 активн) с флюоро/рентген запросом, или все еще вкл. рентген, спустя  700мс после выхода из флюоро / рентген запроса
	Сигнал должен быть на высоком уровне, когда генератор  не выделяет лучи. Проведите проверку мультиметром между XI3-2 (вход печатной платы) и заземлением. Если уровень низкий (0 V) даже в условиях отсутствия излучения, уберите провод, идущий от генератора и соединенный к XO-13 и проведите снова измерение. Если неисправность будет повторяться, причина может быть в схеме превышающей (pull-up circuit) входа печатной платы, или на порте ввода74HC245 (интегрир D21) печатной платы CPU.

	60
	Прерывание позиционирования коллиматора в стандартной программе
	В режиме приспособления для прицельной рентгенографии одна из осей кол-ра не достигла заданного значения в течение 8 сек
	Когда подготовка активирована, коллиматор должен быть установлен над размером кассеты или деления. Вставьте кассету 35x43, выберите панорамный размер и нажмите подготовку. Светодиоды 24 и 27 выхода печатной платы должны загореться, обозначая перемещение в действии. Могут произойти 3 случая:

A.
один или оба светодиода не загораются

B.
один или оба светодиода продолжают гореть

C.
после включения, через какое-то время, проводники 24 и 25 или 27 и 28 мигают
Решения:
A.      неисправна схема управления двигателем ширины или высоты (выход печатной платы)

B.
неисправны схема обратной связи позиционирования или соответствующий потенциометр

C.
непостоянное перемещение, поэтому происходят механические люфты перемещений между
двигателем и потенциометром или потенциометр поврежден электрически. Временное решение этих неисправностей может быть увеличение зоны нечувствительности (ячейки 229, 230, 231), но это вызывает увеличение допуска коллимированного размера).

	61
	Прерывание позиционирования коллиматора  в режиме быстрой последовательности
	В режиме быстрой послед-ти, одна из осей кол-ра не достигла заданного значения в течение 8 сек
	Описание сигнала тревоги 60 применимо


	ошибка
	Диагноз
	Причина сигнала тревоги
	Корректирующие меры

	62
	Нет сигнала готовности генератора
	Генератор не активировал сигнал  «готов» в течение 3 сек после запроса на II рентген шаг
	Проведите проверку мультиметром между XI3-1 (вход печатной платы) и заземлением. Уровень должен быть низким (0 V) когда генератор завершил подготовительные операции Уберите провод, идущий от генератора и соединенный XO-12 и сделайте прямую перемычку к заземлению на этом терминале, когда стол активирует запрос на рентген излучение. Если неисправность будет повторяться, причина может быть в превыш цепи (pull-up circuit) входа печатной платы, или на порте ввода74HC245 (интегрир D21) печатной платы CPU.

	63
	Быстрая последовательность остановлена оператором
	Быстрая последовательность была прервана при освобождении рентген управления
	Неисправность может быть вызвана ошибкой оператора или повреждением подготовительной схемы. Проверьте подготовительный переключатель на педальном управлении и соответствующую схему, зависимо от соединителя  X41. Предварительный запрос посылается затем на печатную плату CPU, ч-з послед. Can-Bus, так что на этом уровне не может быть аппаратных ошибок.

	64
	Нет сигнала от генератора о включении рентгена
	Генератор не активировал «рентгеновский» сигнал в течение 3 сек от рентген- запроса, или в течение 0,360 сек, при излучении.
	Проведите проверку мультиметром между XI3-2 (вход печатной платы) и заземлением. Уровень должен быть низкий  (0 V) когда генератор начинает излучение. Уберите провод, идущий от генератора и соединенный XO-13 и сделайте прямую перемычку к заземлению на этом терминале, когда стол активирует запрос на рентген излучение. Если неисправность будет повторяться, причина может быть в схеме вытягивающей (pull-up circuit) входа печатной платы, или на порте ввода74HC245 (интегрир D21) печатной платы CPU.

	65
	Генератор не остановил излучение
	Время излучения генератором длилось дольше 6.5 сек.
	Рентгенография выполненная на ППР может длиться максимум 6.5 сек. Проведите проверку мультиметром между XI3-2 (вход печатной платы) и заземлением. Уровень должен быть низкий  (0 V) когда генератор начинает излучение, но оно должно отключаться, спустя 6.5 сек, даже если запрос на рентген остается активным. Уберите провод, идущий от генератора, соединенный на   XO-13 во время излучения. Если неисправность будет повторяться, причина может быть в схеме вытягивающей (pull-up circuit) входа печатной платы, или на порте ввода74HC245 (интегрир D21) печатной платы CPU.

	66
	Команда на излучение отпущена раньше окончания времени рентгеновского излучения
	Запрос на излучение отпущен до окончания времени рентгеновского излучения  (вход XO-13)
	Неисправность может быть вызвана ошибкой оператора или повреждением схемы запроса рентгеновского излучения. Проверьте переключатель рентгеновского управления на педальном управлении и соответ-юю схему, в зависимости от соединителя X41.Рентгеноский запрос посылается на печатн. платуCPU ч-з послед.Can-Bus,так что здесь не может быть аппарат.ошибки


	ошибка
	Диагноз
	Причина сигнала тревоги
	Корректирующие меры

	67
	Подготовительная команда отпущена раньше окончания рентгеновского времени
	Подготовительный запрос отпущен до окончания времени рентгеновского излучения  (вход XO-13) .
	Неисправность может быть вызвана ошибкой оператора или повреждением подготовительной схемы. Проверьте подготовительный переключатель на педальном управлении и соответствующую схему, зависимо от соединителя  X41. Предварительный запрос посылается затем на печатную плату CPU, ч-з послед. Can-Bus, так что на этом уровне не может быть аппаратных ошибок.

	68
	Генератор остановил рентгеновские лучи во время установки угла томографии
	Генератор прервал рентгеновскую эмиссию, прежде чем было завершено установление угла томографии
	Томография имеет рентгеновское время, обусловленное присутствием колонны в установленном угле томографии. Стол будет отвечать за выключение излучения. Проверьте уровень между XI3-2 (вход печатной платы) и заземлением мультиметром. Уровень должен быть низким  (0 V) все время, пока колонна находится в томо- угле. Сделайте перемычку между XO-13 и заземлением на время томографии. Если неисправность будет повторяться, причина может быть в превышающей сцепи (pull up circuit) входа печатной платы или на порте ввода 74HC245 (интегрирован D21) печатной платы CPU.

	69
	Генератор не остановил рентгеновскую съемку в конце установки угла томографии
	Генератор продолжил рентгеновскую эмиссию более 0.2 сек после дезактивизации рентгеновского управления
	Сделайте проверку осциллографом между XI3-2 (вход печатной платы) и заземлением. Уровень должен подняться, когда стол дезактивизирует запрос на рент.излуч-е. Убедитесь, что генератор не показывает «хвост» этого сигнала дольше 200мс после того, как запрос на рентг. излучение выключен. Если неисправность будет повторяться, причина может быть в превышающей ц. (pull up circuit) входа печатной платы, или на порте ввода 74HC245 (интегрир D21)печатн. платы CPU.

	70
	Компрессор не достиг исходного положения в томо- и ангио- модальностях.
	Компрессор не достиг исходного положения в течение  30 сек с момента активации управления  для доступа в томо- и ангио- модальности
	Логика стола активирует возвращение компрессора в исходное положение, когда запрашивается доступ в режим томографии или ангиографии. Если компрессор не приходит в исходное положение (перек-ль S26, вход XI5-2 вход печатной платы), неисправность может быть на схеме управления двигателе компрессора (выводы X26 штырь 9 и 10 выход печатной платы), или на A15 печатной платы мощности. Проверьте также XI5-2 вход, зависимо от переключателя ожидания, который должен быть на высоком уровне, когда компрессор активировал переключатель.

	77
	Подготовительный запрос прервался цифровым DSI
	В ангиографическом режиме отсутствует сигнал готовности генератора
	Сделайте проверку мультиметром между XI3-1 (вход печатной платы) и заземлением. Уровень должен быть низким (0 V), когда процедура излучения в цифровом режиме активирована. Уберите провод, идущий от генератора, соединенный на XO-12 и сделайте прямую перемычку к заземлению на этом терминале, когда стол активирует запрос на рентгеновское излучение. Если неисправность будет повторяться, причина может быть в вытягивающей схеме входа печатной платы, или на порте ввода 74HC245 (интегрир D21) печатной платы CPU.


	ошибка
	Диагноз
	Причина сигнала тревоги
	Корректирующие меры

	78
	Прекращение программы
	В ангио-модальности рентгеновская последовательность была прервана, прежде чем действие было завершено
	Неисправность могла быть вызвана ошибкой оператора или неисправностью подготовительной и рентгеновской схемы. Проверьте подготовительные и рентгеновские переключатели на педальном управлении и соответствующие схемы, зависимо от соединителя X41. Предварительный запрос посылается затем на печатную плату CPU, через последовательную шину управления, так что на этом уровне не может быть аппаратных ошибок.

	80
	Общий выход из строя
	Реле мощности (вход XI5-10) дезактивизировано внешними причинами
	Логика распознает, что энергетическая сеть стола неактивна, если вход XI5-10 не на низком уровне. Этот вход зависит от вторичного контакта реле мощности KIL. Неисправность может быть вызвана ошибкой в этой схеме или разрывом последовательного соединения переключателя экстренного прерывания перемещения (X0 штырь 5 и 6).

	82
	Схема защиты от повреждений повреждена
	Схема управления защиты от сжатия прервана
	Столу может быть задана конфигурация контроля защиты от сжатия  (ячейка 254). Если контроль активен, вход  X14-5 (вход печатной платы) должен быть активен (0 V). Проверьте последовательную цепь мембраны и печатную платуA10 приспособления для прицельной рен-ии.

	83
	Приспособление для прицельной рентгенографии неисправно
	Приспособление для прицельной рентгенографии неисправно, поэтому регулировка компонентов внутри ППР невозможна
	Этот сигнал вызван не наличием неисправности, а запросом о функционировании приспособления для прицельной рентгенографии, если ячейка 261 установлена на 1.

	84
	Подъем ЭОП отсутствует
	Подъем ЭОП отсутствует в системе
	В режиме регулировки потенциометра, с активной ячейкой 133, предпринимается попытка переместить подъем ЭОП., но установка не входит в данную функцию (ячейка 255 равна 1).

	88
	Неправильный  SID
	SID не был установлен соответствующим образом
	В режиме регулировки потенциометра, с активной одной из ячеек установочных осей коллиматора  (117 до 122) предпринимается по пытка сохранить значение в памяти, но  SID (показан на экране) не соответствует 980 mm.

	89
	Минимальная величина не была отрегулирована
	Минимальное положение не было сохранено
	В режиме регулировки потенциометра, предпринимается попытка сохранить максимальное значение одного из потенциометров коллиматора (ширины, высоты или iris), без первичной регулировки минимума.


	ошибка
	Диагноз
	Причина сигнала тревоги
	Корректирующие меры

	90
	Данные микросхемы памяти повреждены
	RAM зафиксировал ненамеренное изменение данных микросхемы памяти
	Каждый раз при включении оборудования данные микросхемы памяти сравниваются RAM с предыдущими данными через контрольную сумму. Если они не соответствуют, это значит, что данные в микросхеме памяти могли быть повреждены. Рекомендуется поменять микросхему памяти, которая может быть неисправна.

	91
	Перемещение угла наклона превысило максимальную ошибку
	Во время перемещения угол наклона суммировал позиционную ошибку, превышающую значение ячейки 311.
	Перемещение угла наклона управляется осью логики ДИМ Реальная траектория должна совпадать с теоретической. Разрешается допуск на опережение или задержку реального положения, но  в пределах ограничения, установленного в ячейке 311. Превышение этого допуска может быть вызвано неисправностью инвертора A5 управления оси или  частичным или полным заеданием механического скольжения. Увеличение значения, установленного в ячейке – не решение проблемы. Должна быть устранена причина механического упрочнения.

	92
	Перемещение сканера превышает максимально допустимую ошибку
	Во время перемещения сканер суммировал позиционную ошибку, превышающую значение 329.
	Перемещение сканера управляется осью логики ДИМ Реальная траектория должна совпадать с теоретической. Разрешается допуск на опережение или задержку реального положения, но  в пределах ограничения, установленного в ячейке 329. Превышение этого допуска может быть вызвано неисправностью инвертора A6 управления оси или  частичным или полным заеданием механического скольжения. Увеличение значения, установленного в ячейке – не решение проблемы. Должна быть устранена причина механического упрочнения.

	93
	Перемещение основной траверсы превышает максимально допустимую ошибку
	Во время перемещения основная траверса суммировала позиционную ошибку, превышающую значение ячейки 346.
	Перемещение основной траверсы управляется осью логики ДИМ. Реальная траектория должна совпадать с теоретической. Разрешается допуск на опережение или задержку реального положения, но  в пределах ограничения, установленного в ячейке 346. Превышение этого допуска может быть вызвано неисправностью инвертора A5 управления оси или  частичным или полным заеданием механического скольжения. Увеличение значения, установленного в ячейке – не решение проблемы. Должна быть устранена причина механического упрочнения.


	ошибка
	Диагноз
	Причина сигнала тревоги
	Корректирующие меры

	94
	Перемещение средней траверсы превысило максимально допустимую ошибку
	Во время перемещения средняя траверса суммировала позиционную ошибку, превышающую значение ячейки 346.
	Перемещение средней траверсы управляется осью логики ДИМ Реальная траектория должна совпадать с теоретической. Разрешается допуск на опережение или задержку реального положения, но  в пределах ограничения, установленного в ячейке 346. Превышение этого допуска может быть вызвано неисправностью инвертора A6 управления оси или  частичным или полным заеданием механического скольжения. Увеличение значения, установленного в ячейке – не решение проблемы. Должна быть устранена причина механического упрочнения.

	95
	Перемещение затворов превысило максимально допустимую ошибку
	Во время перемещения затворы суммировали  позиционную ошибку, превышающую значение ячейки 363.
	Перемещение затворов управляется осью логики ДИМ. Реальная траектория должна совпадать с теоретической. Разрешается допуск на опережение или задержку реального положения, но  в пределах ограничения, установленного в ячейке 363. Превышение этого допуска может быть вызвано неисправностью аппаратной схемы управления оси или частичным или полным заеданием механического скольжения. Увеличение значения, установленного в ячейке – не решение проблемы. Должна быть устранена причина механического упрочнения.

	96
	Перемещение ремня правой кассеты превысило максимально допустимую ошибку
	Во время перемещения правый ремень суммировал позиционную ошибку, превышающую значение ячейки375.
	Перемещение ремня правой кассеты управляется осью логики ДИМ. Реальная траектория должна совпадать с теоретической. Разрешается допуск на опережение или задержку реального положения, но  в пределах ограничения, установленного в ячейке 375. Превышение этого допуска может быть вызвано неисправностью аппаратной схемы управления оси или частичным или полным заеданием механического скольжения. Увеличение значения, установленного в ячейке – не решение проблемы. Должна быть устранена причина механического упрочнения.

	97
	Перемещение ремня левой кассеты превысило максимально допустимую ошибку
	Во время перемещения левый ремень суммировал позиционную ошибку, превышающую значение ячейки 375.
	Перемещение ремня левой кассеты управляется осью логики ДИМ. Реальная траектория должна совпадать с теоретической. Разрешается допуск на опережение или задержку реального положения, но  в пределах ограничения, установленного в ячейке 375. Превышение этого допуска может быть вызвано неисправностью аппаратной схемы управления оси или частичным или полным заеданием механического скольжения. Увеличение значения, установленного в ячейке – не решение проблемы. Должна быть устранена причина механического упрочнения.


	ошибка
	Диагноз
	Причина сигнала тревоги
	Корректирующие меры

	98
	Перемещение перекрестного деления превышает максимально допустимую ошибку
	Во время перемещения перекрестное деление суммировало позиционную ошибку, превышающую ошибку, установленную в ячейке 399.
	Боковое перемещение кассеты кросс подразделения управляется осью логики ДИМ. Реальная траектория должна совпадать с теоретической. Разрешается допуск на опережение или задержку реального положения, но  в пределах ограничения, установленного в ячейке 399.Превышение этого допуска может быть вызвано неисправностью аппаратной схемы управления оси или частичным или полным заеданием механического скольжения. Увеличение значения, установленного в ячейке – не решение проблемы. Должна быть устранена причина механического упрочнения.

	99
	Неисправность инвертора
	Один или оба инвертора в угрожающем состоянии, поэтому доступ XI8-1 дезактивизирован
	Вход XI8-1 (вход печатной платы) имеет 0 V когда инверторы в соответствующем рабочем состоянии. Если имеется неисправность в одном из двух инверторов, последовательная цепь, зависящая от вышеупомянутого входа, дезактивизируется. Причина неисправности должна быть выяснена и устранена, либо заменен инвертор, если неисправность нельзя починить.

	101
	Потенциометр угла наклона меньше минимального значения
	Зафиксированная величина потенциометра угла наклона меньше значения, хранящегося в микросхеме памяти
	Минимальное и максимальное значение потенциометра находится в микросхеме памяти. Если текущее значение потенциометра угла наклона меньше минимального, установленного в ячейке 450, подается сигнал тревоги. Это может быть вызвано перемещением, которое из-за ошибки превысило программное ограничение или повреждением схемы электропитания потенциометра. Проверьте наличие напряжения электропитания на концах потенциометра (5 V) и опорное напряжение входа конвертера, которое измеряется на соединителе X20-4 входа печатной платы.

	102
	Потенциометр угла наклона превысил максимальное значение
	Зафиксированная величина потенциометра угла наклонапревышает значение, хранящееся в микросхеме памяти
	Минимальное и максимальное значение потенциометра находится в микросхеме памяти. Если текущее значение потенциометра угла наклона превышает максимальное, установленное в ячейке 450, подается сигнал тревоги. Это может быть вызвано перемещением, которое из-за ошибки превысило программное ограничение или повреждением схемы электропитания потенциометра. Проверьте наличие напряжения электропитания на концах потенциометра (5 V) и опорное напряжение входа конвертера, которое измеряется на соединителе X20-4 входа печатной платы.


	ошибка
	Диагноз
	Причина сигнала тревоги
	Корректирующие меры

	103
	Потенциометр сканера меньше минимального значения
	Зафиксированная величина потенциометра сканера меньше значения, хранящегося в микросхеме памяти
	Минимальное и максимальное значение потенциометра находится в микросхеме памяти. Если текущее значение потенциометра сканера меньше минимального, установленного в ячейке 450, подается сигнал тревоги. Это может быть вызвано перемещением, которое из-за ошибки превысило программное ограничение или повреждением схемы электропитания потенциометра. Проверьте наличие напряжения электропитания на концах потенциометра (5 V) и опорное напряжение входа конвертера, которое измеряется на соединителе X20-5 входа печатной платы.

	104
	Потенциометр сканера превышает максимальное значение
	Зафиксированная величина потенциометра сканера превышает значение, хранящееся в микросхеме памяти
	Минимальное и максимальное значение потенциометра находится в микросхеме памяти. Если текущее значение потенциометра сканера превышает максимальное, установленное в ячейке 450, подается сигнал тревоги. Это может быть вызвано перемещением, которое из-за ошибки превысило программное ограничение или повреждением схемы электропитания потенциометра. Проверьте наличие напряжения электропитания на концах потенциометра (5 V) и опорное напряжение входа конвертера, которое измеряется на соединителе X20-5 входа печатной платы

	105
	Потенциометр основной станины меньше минимального значения
	Зафиксированное значение потенциометра основной станины меньше значения, хранящегося в микросхеме памяти
	Минимальное и максимальное значение потенциометра находится в микросхеме памяти. Если текущее значение потенциометра основной станины меньше минимального, установленного в ячейке 450, подается сигнал тревоги. Это может быть вызвано перемещением, которое из-за ошибки превысило программное ограничение или повреждением схемы электропитания потенциометра. Проверьте наличие напряжения электропитания на концах потенциометра (5 V) и опорное напряжение входа конвертера, которое измеряется на соединителе X20-2 входа печатной платы

	106
	Потенциометр основной станины превышает максимальное значение
	Зафиксированное значение потенциометра основной станины превышает значение, хранящееся в микросхеме памяти
	Минимальное и максимальное значение потенциометра находится в микросхеме памяти. Если текущее значение потенциометра основной станины превышает максимальное, установленное в ячейке 450, подается сигнал тревоги. Это может быть вызвано перемещением, которое из-за ошибки превысило программное ограничение или повреждением схемы электропитания потенциометра. Проверьте наличие напряжения электропитания на концах потенциометра (5 V) и опорное напряжение входа конвертера, которое измеряется на соединителе X20-2 входа печатной платы


	ошибка
	Диагноз
	Причина сигнала тревоги
	Корректирующие меры

	107
	Потенциометр средней станины меньше минимального значения
	Зафиксированная величина потенциометра средней станины меньше значения, хранящегося в микросхеме памяти
	Минимальное и максимальное значение потенциометра находится в микросхеме памяти. Если текущее значение потенциометра средней станины меньше минимального, установленного в ячейке 450, подается сигнал тревоги.  Это может быть вызвано перемещением, которое из-за ошибки превысило программное ограничение или повреждением схемы электропитания потенциометра. Проверьте наличие напряжения электропитания на концах потенциометра (5 V) и опорное напряжение входа конвертера, которое измеряется на соединителе X20-3 входа печатной платы.

	108
	Потенциометр средней станины превышает максимальное значение
	Зафиксированная величина потенциометра средней  станины превышает значение, хранящееся в микросхеме памяти
	Минимальное и максимальное значение потенциометра находится в микросхеме памяти. Если текущее значение потенциометра средней станины превышает максимальное, установленное в ячейке 450, подается сигнал тревоги. Это может быть вызвано перемещением, которое из-за ошибки превысило программное ограничение или повреждением схемы электропитания потенциометра. Проверьте наличие напряжения электропитания на концах потенциометра (5 V) и опорное напряжение входа конвертера, которое измеряется на соединителе X20-3 входа печатной платы.

	111
	Потенциометр поперечного стола меньше минимально значения
	Зафиксированное значение потенциометра стола меньше значения, хранящегося в памяти
	Минимальное и максимальное значение потенциометра находится в микросхеме памяти. Если текущее значение потенциометра стола меньше значения, установленного в ячейке 450, подается сигнал тревоги. Это может быть вызвано перемещением, которое из-за ошибки превысило программное ограничение или повреждением схемы электропитания потенциометра. Проверьте наличие напряжения электропитания на концах потенциометра (5 V) и опорное напряжение входа конвертера, которое измеряется на соединителе X20-7 входа печатной платы.

	112
	Потенциометр поперечного стола превышает максимальное значение
	Зафиксированная величина потенциометра стола превышает значение, хранящееся в микросхеме памяти
	Минимальное и максимальное значение потенциометра находится в микросхеме памяти. Если текущее значение потенциометра стола превышает максимальное, установленное в ячейке 450, подается сигнал тревоги. Это может быть вызвано перемещением, которое из-за ошибки превысило программное ограничение или повреждением схемы электропитания потенциометра. Проверьте наличие напряжения электропитания на концах потенциометра (5 V) и опорное напряжение входа конвертера, которое измеряется на соединителе X20-7 входа печатной платы.
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	Диагноз
	Причина сигнала тревоги
	Корректирующие меры

	113
	Потенциометр SID меньше минимального значения
	Зафиксированная величина потенциометра SID меньше значения, хранящегося в микросхеме памяти
	Минимальное и максимальное значение потенциометра находится в микросхеме памяти. Если текущее значение потенциометра SID меньше минимального, установленного в ячейке 450, подается сигнал тревоги.  Это может быть вызвано перемещением, которое из-за ошибки превысило программное ограничение или повреждением схемы электропитания потенциометра. Проверьте наличие напряжения электропитания на концах потенциометра (5 V) и опорное напряжение входа конвертера, которое измеряется на соединителе X20-6 входа печатной платы.

	114
	Потенциометр SID превышает максимальное значение
	Зафиксированная величина потенциометра SID превышает значение, хранящееся в микросхеме памяти
	Минимальное и максимальное значение потенциометра находится в микросхеме памяти. Если текущее значение потенциометра SID превышает максимальное, установленное в ячейке 450, подеется сигнал тревоги.  Это может быть вызвано перемещением, которое из-за ошибки превысило программное ограничение или повреждением схемы электропитания потенциометра. Проверьте наличие напряжения электропитания на концах потенциометра (5 V) и опорное напряжение входа конвертера, которое измеряется на соединителе X20-6 входа печатной платы

	117
	Потенциометр коллиматора ширины меньше минимального значения
	Зафиксированная величина потенциометра коллиматора ширины меньше значения, хранящегося в микросхеме памяти
	Минимальное и максимальное значение потенциометра находится в микросхеме памяти. Если текущее значение потенциометра оси коллиматора ширины меньше минимального, установленного в ячейке 450, подается сигнал тревоги.  Это может быть вызвано перемещением, которое из-за ошибки превысило программное ограничение или повреждением схемы электропитания потенциометра. Проверьте наличие напряжения электропитания на концах потенциометра (5 V) и опорное напряжение входа конвертера, которое измеряется на соединителе X21-1 входа печатной платы

	118
	Потенциометр коллиматора ширины превышает максимальное значение
	Зафиксированная величина потенциометра коллиматора ширины превышает значение, хранящееся в микросхеме памяти
	Минимальное и максимальное значение потенциометра находится в микросхеме памяти. Если текущее значение потенциометра оси коллиматора ширины превышает максимальное, установленное в ячейке 450, подается сигнал тревоги. Это может быть вызвано перемещением, которое из-за ошибки превысило программное ограничение или повреждением схемы электропитания потенциометра. Проверьте наличие напряжения электропитания на концах потенциометра (5 V) и опорное напряжение входа конвертера, которое измеряется на соединителе X21-1 входа печатной платы
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	119
	Потенциометр коллиматора высоты меньше минимального значения
	Зафиксированная величина потенциометра коллиматора высоты меньше значения,  хранящегося в микросхеме памяти
	Минимальное и максимальное значение потенциометра находится в микросхеме памяти. Если текущее значение потенциометра оси iris  коллиматора меньше минимального, хранящегося в ячейке 450, подается сигнал тревоги. Это может быть вызвано перемещением, которое из-за ошибки превысило программное ограничение или повреждением схемы электропитания потенциометра. Проверьте наличие напряжения электропитания на концах потенциометра (5 V) и опорное напряжение входа конвертера, которое измеряется на соединителе X21-2 входа печатной платы

	120
	Потенциометр коллиматора высоты превышает максимальное значение
	Зафиксированная величина потенциометра высоты превышает значение, хранящееся в микросхеме памяти
	Минимальное и максимальное значение потенциометра находится в микросхеме памяти. Если текущее значение потенциометра оси коллиматора высоты  превышает максимальное, хранящееся в ячейке 450, подается сигнал тревоги.  Это может быть вызвано перемещением, которое из-за ошибки превысило программное ограничение или повреждением схемы электропитания потенциометра. Проверьте наличие напряжения электропитания на концах потенциометра (5 V) и опорное напряжение входа конвертера, которое измеряется на соединителе X21-2 входа печатной платы

	121
	Потенциометр Iris коллиматора меньше минимального значения
	Зафиксированная величина потенциометра iris коллиматора меньше значения, хранящегося в микросхеме памяти
	Минимальное и максимальное значение потенциометра находится в микросхеме памяти. Если текущее значение потенциометра оси iris  коллиматора меньше минимального, установленного в ячейке 450, подается сигнал тревоги.  Это может быть вызвано перемещением, которое из-за ошибки превысило программное ограничение или повреждением схемы электропитания потенциометра. Проверьте наличие напряжения электропитания на концах потенциометра (5 V) и опорное напряжение входа конвертера, которое измеряется на соединителе X21-3 входа печатной платы.
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	122
	Потенциометр Iris коллиматора превысил максимальное значение
	Зафиксированная величина потенциометра iris коллиматора превысила значение, хранящееся в микросхеме памяти
	Минимальное и максимальное значение потенциометра находится в микросхеме памяти. Если текущее значение потенциометра оси iris коллиматора превышает максимальное, установленное в ячейке 450, подается сигнал тревоги.  Это может быть вызвано перемещением, которое из-за ошибки превысило программное ограничение или повреждением схемы электропитания потенциометра. Проверьте наличие напряжения электропитания на концах потенциометра (5 V) и опорное напряжение входа конвертера, которое измеряется на соединителе X21-3 входа печатной платы

	123
	Сжимающая сила потенциометра меньше минимального значения
	Зафиксированная величина потенциометра компрессора меньше значения, хранящегося в микросхеме памяти
	Минимальное и максимальное значение потенциометра находится в микросхеме памяти. Если текущее значение потенциометра сжимающей силы меньше минимального, установленного в ячейке 450, подается сигнал тревоги. Это может быть вызвано повреждением схемы электропитания потенциометра.  Проверьте наличие напряжения электропитания на концах потенциометра (5 V) и опорное напряжение входа конвертера, которое измеряется на соединителе X20-1 входа печатной платы

	124
	Сжимающая сила потенциометра выше максимального значения
	Зафиксированная величина потенциометра компрессора превышает значение, хранящееся в микросхеме памяти
	Минимальное и максимальное значение потенциометра находится в микросхеме памяти. Если текущее значение потенциометра сжимающей силы превышает максимальное, установленное в ячейке 450, подается сигнал тревоги. Это может быть вызвано перемещением, которое из-за ошибки превысило программное ограничение или повреждением схемы электропитания потенциометра. Проверьте наличие напряжения электропитания на концах потенциометра (5 V) и опорное напряжение входа конвертера, которое измеряется на соединителе X20-1 входа печатной платы

	125
	Потенциометр решетки меньше минимального значения
	Зафиксированная величина потенциометра решетки меньше значения, установленного в микросхеме памяти
	Минимальное и максимальное значение потенциометра находится в микросхеме памяти. Если текущее значение потенциометра решетки меньше минимального, установленного в ячейке 450, подается сигнал тревоги.  Это может быть вызвано перемещением, которое из-за ошибки превысило программное ограничение или повреждением схемы электропитания потенциометра. Проверьте наличие напряжения электропитания на концах потенциометра (5 V) и опорное напряжение входа конвертера, которое измеряется на соединителе X19-3 входа печатной платы


	ошибка
	Диагноз
	Причина сигнала тревоги
	Корректирующие меры

	126
	Потенциометр решетки превысил максимальное значение
	Зафиксированная величина потенциометра решетки превысила значение, хранящееся в микросхеме памяти
	Минимальное и максимальное значение потенциометра находится в микросхеме памяти. Если текущее значение потенциометра решетки превышает максимальное, установленное в ячейке 450, подается сигнал тревоги. Это может быть вызвано перемещением, которое из-за ошибки превысило программное ограничение или повреждением схемы электропитания потенциометра. Проверьте наличие напряжения электропитания на концах потенциометра (5 V) и опорное напряжение входа конвертера, которое измеряется на соединителе XI9-3 входа печатной платы

	127
	Потенциометр зажима ниже минимального значения
	Зафиксированная величина потенциометра решетки ниже значения, хранящегося в микросхеме памяти
	Минимальное и максимальное значение потенциометра находится в микросхеме памяти. Если текущее значение потенциометра зажима меньше минимального, установленного в ячейке 450, подается сигнал тревоги. Это может быть вызвано перемещением, которое из-за ошибки превысило программное ограничение или повреждением схемы электропитания потенциометра. Проверьте наличие напряжения электропитания на концах потенциометра (5 V) и опорное напряжение входа конвертера, которое измеряется на соединителе XI9-2 входа печатной платы

	128
	Потенциометр зажима превышает максимальное значение
	Зафиксированная величина потенциометра зажима превышает значение, хранящее ся в микросхеме паямти
	Минимальное и максимальное значение потенциометра находится в микросхеме памяти. Если текущее значение потенциометра перемещения зажима превышает максимальное, установленное в ячейке 450, подается сигнал тревоги. Это может быть вызвано перемещением, которое из-за ошибки превысило программное ограничение или повреждением схемы электропитания потенциометра. Проверьте наличие напряжения электропитания на концах потенциометра (5 V) и опорное напряжение входа конвертера, которое измеряется на соединителе XI9-2 входа печатной платы

	129
	Потенциометр перекрестного деления ниже минимального значения
	Зафиксированная величина потенциометра перекрестного деления ниже хранящегося в микросхеме памяти
	Минимальное и максимальное значение потенциометра находится в микросхеме памяти. Если текущее значение перекрестного деления меньше минимального, установленного в ячейке 450, подается сигнал тревоги. Это может быть вызвано перемещением, которое из-за ошибки превысило программное ограничение или повреждением схемы электропитания потенциометра. Проверьте наличие напряжения электропитания на концах потенциометра (5 V) и опорное напряжение входа конвертера, которое измеряется на соединителе XI9-4 входа печатной платы


	ошибка
	Диагноз
	Причина сигнала тревоги
	Корректирующие меры

	130
	Потенциометр перекрестного деления превышает максимум
	Зафиксированная величина потенциометра перекрестного деления превышает величину, сохраненную в микросхеме памяти
	Минимальное и максимальное значение потенциометра находится в микросхеме памяти. Если текущее значение перемещения перекрестного деления превышает максимальное, установленное в ячейке 450, подается сигнал тревоги. Это может быть вызвано перемещением, которое из-за ошибки превысило программное ограничение или повреждением схемы электропитания потенциометра. Проверьте наличие напряжения электропитания на концах потенциометра (5 V) и опорное напряжение входа конвертера, которое измеряется на соединителе XI9-4 входа печатной платы

	131
	Потенциометр затворов находится ниже минимального значения
	Зафиксированная величина потенциометра затворов меньше сохраненной в микросхеме памяти
	Минимальное и максимальное значение потенциометра находится в микросхеме памяти. Если текущее значение потенциометра меньше минимального, установленного в ячейке 450, подается сигнал тревоги. Это может быть вызвано перемещением, которое из-за ошибки превысило программное ограничение или повреждением схемы электропитания потенциометра. Проверьте наличие напряжения электропитания на концах потенциометра (5 V) и опорное напряжение входа конвертера, которое измеряется на соединителе XI9-1 входа печатной платы

	132
	Потенциометр затворов превышает максимальное значение
	Зафиксированная величина потенциометра затворов выше сохраненной в микросхеме памяти
	Минимальное и максимальное значение потенциометра находится в микросхеме памяти. Если текущее значение потенциометра затвора превышает максимальное, установленное в ячейке 450, подается сигнал тревоги. Это может быть вызвано перемещением, которое из-за ошибки превысило программное ограничение или повреждением схемы электропитания потенциометра. Проверьте наличие напряжения электропитания на концах потенциометра (5 V) и опорное напряжение входа конвертера, которое измеряется на соединителе XI9-1 входа печатной платы

	133
	Максимальная величина потенциометра угла наклона меньше, чем минимальная
	Максимальная величина потенциометра угла наклона была сохранена под минимальной
	Этот сигнал тревоги может случиться только при процедуре регулировки потенциометра, и происходит из-за эксплуатационной ошибки или неисправности, из-за которой потенциометр не двигается, или цифровой аналоговый конвертер неисправен. Сохраненная величина, относящаяся к максимуму, равна или меньше величины, сохраненной в минимальном положении


	ошибка
	Диагноз
	Причина сигнала тревоги
	Корректирующие меры

	134
	Максимальное значение потенциометра сканера меньше, чем минимальное
	Максимальное значение потенциометра сканера было сохранено под минимальным
	Этот сигнал тревоги может случиться только при процедуре регулировки потенциометра, и происходит из-за эксплуатационной ошибки или неисправности, из-за которой потенциометр не двигается, или цифровой аналоговый конвертер неисправен. Сохраненная величина, относящаяся к максимуму, равна или меньше величины, сохраненной в минимальном положении.

	135
	Максимальное значение потенциометра основной траверсы меньше, чем минимальное
	Максимальное значение потенциометра основной траверсы было сохранено под минимальным
	Этот сигнал тревоги может случиться только при процедуре регулировки потенциометра, и происходит из-за эксплуатационной ошибки или неисправности, из-за которой потенциометр не двигается, или цифровой аналоговый конвертер неисправен. Сохраненная величина, относящаяся к максимуму, равна или меньше величины, сохраненной в минимальном положении.

	136
	Максимальное значение потенциометра средней траверсы меньше, чем минимальное
	Максимальное значение потенциометра средней траверсы было сохранено под минимальным
	Этот сигнал тревоги может случиться только при процедуре регулировки потенциометра, и происходит из-за эксплуатационной ошибки или неисправности, из-за которой потенциометр не двигается, или цифровой аналоговый конвертер неисправен. Сохраненная величина, относящаяся к максимуму, равна или меньше величины, сохраненной в минимальном положении.

	138
	Максимальное значение потенциометра поперечного стола меньше, чем минимальное
	Максимальное значение потенциометра стола было сохранено под минимальным
	Этот сигнал тревоги может случиться только при процедуре регулировки потенциометра, и происходит из-за эксплуатационной ошибки или неисправности, из-за которой потенциометр не двигается, или цифровой аналоговый конвертер неисправен. Сохраненная величина, относящаяся к максимуму, равна или меньше величины, сохраненной в минимальном положении.

	139
	Максимальное значение потенциометра SID меньше, чем минимальное
	Максимальное значение потенциометра SID было сохранено под минимальным
	Этот сигнал тревоги может случиться только при процедуре регулировки потенциометра, и происходит из-за эксплуатационной ошибки или неисправности, из-за которой потенциометр не двигается, или цифровой аналоговый конвертер неисправен. Сохраненная величина, относящаяся к максимуму, равна или меньше величины, сохраненной в минимальном положении..

	141
	Максимальное значение потенциометра коллиматора ширины меньше, чем минимальное
	Максимальное значение потенциометра коллиматора ширины было сохранено под минимальным
	Этот сигнал тревоги может случиться только при процедуре регулировки потенциометра, и происходит из-за эксплуатационной ошибки или неисправности, из-за которой потенциометр не двигается, или цифровой аналоговый конвертер неисправен. Сохраненная величина, относящаяся к максимуму, равна или меньше величины, сохраненной в минимальном положении..


	ошибка
	Диагноз
	Причина сигнала тревоги
	Корректирующие меры

	142
	Максимальное значение потенциометра кол-ра iris меньше, чем мин
	Максимальное значение потенциометра кол-ра высоты было сохранено под минимальным
	Этот сигнал тревоги может случиться только при процедуре регулировки потенциометра, и происходит из-за эксплуатационной ошибки или неисправности, из-за которой потенциометр не двигается, или цифровой аналоговый конвертер неисправен. Сохраненная величина, относящаяся к максимуму, равна или меньше величины, сохраненной в минимальном положении.

	143
	Максимальное значение потенциометра кол-ра iris меньше, чем минимальное
	Максимальное значение потенциометра кол-ра iris было сохранено под минимальным
	Этот сигнал тревоги может случиться только при процедуре регулировки потенциометра, и происходит из-за эксплуатационной ошибки или неисправности, из-за которой потенциометр не двигается, или цифровой аналоговый конвертер неисправен. Сохраненная величина, относящаяся к максимуму, равна или меньше величины, сохраненной в минимальном положении.

	144
	Максимальное значение сжимающей силы потенциометра меньше, чем минимальное
	Максимальное значение потенциометра компрессора было сохранено под минимальн
	Этот сигнал тревоги может случиться только при процедуре регулировки потенциометра, и происходит из-за эксплуатационной ошибки или неисправности, из-за которой потенциометр не двигается, или цифровой аналоговый конвертер неисправен. Сохраненная величина, относящаяся к максимуму, равна или меньше величины, сохраненной в минимальном положении.

	145
	Максимальное значение потенциометра решетки меньше, чем минимальное
	Максимальное значение потенциометра решетки был сохранен под минимальным
	Этот сигнал тревоги может случиться только при процедуре регулировки потенциометра, и происходит из-за эксплуатационной ошибки или неисправности, из-за которой потенциометр не двигается, или цифровой аналоговый конвертер неисправен. Сохраненная величина, относящаяся к максимуму, равна или меньше величины, сохраненной в минимальном положении.

	146
	Максимальное значение потенциометра зажима меньше, чем минимальное
	Максимальное значение потенциометра зажима было сохранено под минимумом
	Этот сигнал тревоги может случиться только при процедуре регулировки потенциометра, и происходит из-за эксплуатационной ошибки или неисправности, из-за которой потенциометр не двигается, или цифровой аналоговый конвертер неисправен. Сохраненная величина, относящаяся к максимуму, равна или меньше величины, сохраненной в минимальном положении..

	147
	Максимальное значение потенциометра кросс подразделения меньше, чем минимальное
	Максимальное значение потенциометра кросс подразделения был сохранен под минимальным
	Этот сигнал тревоги может случиться только при процедуре регулировки потенциометра, и происходит из-за эксплуатационной ошибки или неисправности, из-за которой потенциометр не двигается, или цифровой аналоговый конвертер неисправен. Сохраненная величина, относящаяся к максимуму, равна или меньше величины, сохраненной в минимальном положении.


	ошибка
	Диагноз
	Причина сигнала тревоги
	Корректирующие меры

	148
	Максимум потенциометра затвора ниже, чем минимум
	Максимальное значение потенциометра затвора было сохранено под минимальным
	Этот сигнал тревоги может включиться только при процедуре регулировки потенциометров и происходит из-за эксплуатационной ошибки, из-за которой потенциометр не двигается или цифровой аналоговый конвертер неисправен. Сохраненная величина, относящаяся к максимуму, равна или меньше величины, сохраненной в минимальном положении.

	156
	Последовательный канал: прерывание от супервизора до центрального цР
	Данные не поступают на последовательный канал от супервизора до центрального  цР дольше 0.3 сек
	Центральный процессор и супервизор соединены параллельно и последовательно Если последовательный диалог прервется, это может быть вызвано ошибкой в одном из двух процессоров или недостатком 5 V электропитания  центрального процессора (светодиод H1 печатная плата CPU) или супервизора (светодиод H2 печатная плата CPU). Это прерывание происходит на линии:

•
супервизор передатчика (TX)

•
основные рентгеновские лучи

	157
	Последовательный канал: прерывание от центрального цР до супервизора
	Данные не поступают на последовательный канал от супервизора до центрального  цР дольше 0.3 сек
	Центральный процессор и супервизор соединены друг с другом параллельно и последовательно. Если последовательный диалог прервется, это может быть вызвано ошибкой в одном из двух процессоров или недостатком 5 V электропитания  центрального процессора (светодиод H1 печатная плата CPU) или супервизора (светодиод H2 печатная плата CPU). Это прерывание происходит на линии:

•
рентгеновский супервизор

•
основной передатчик (TX main)

	158
	Открытие единичной неисправности при включении
	Схема единичной ошибки не закрыта, поэтому доступ XI3-24 не на 0 Vпри включении стола
	Схема SF – это последовательность, полученная от модулей, на которых находятся команды.   Более того, есть перемычки там, где могут быть соединены факультативные компоненты. Измерьте непрерывность различных модулей со снятым столом:

•
пульт управления: X8-12 with X41-7 (последовательный джойстик)

•
команда педали: X41-7 with X41-5 (последовательные рентгеновские команды)

•
факультативная команда: X42- with X42-5 (запирающая перемычка)

•
управление, установленное на столе: X16-23 with X16-24 (последовательные клавиши)

•
общая контактная группа: XO-25 with XO-24 (запирающая перемычка).


	ошибка
	Диагноз
	Причина сигнала тревоги
	Корректирующие меры

	159
	Входы закрываются при включенном переключателе
	Джойстик или кнопка двойного управления активны когда включается стол
	Когда стол включается, выполняется проверка на уровне всех входов, имеющих отношение к командам, имеющимся на пульте управления и на управлении, установленном на столе. Если одна из клавиш или джойстик будут зафиксированы активными, возникнет сигнал тревоги. Это может быть вызвано неправильной активацией управления во время процедуры включения или ошибочной командой. Состояние клавиш управления на столе (печатная плата A8), рентгеновских команд (педаль и клавиатура), джойстика пульта управления (проверяется непосредственно на кнопках on the c.s.) и сенсорные клавиши пульта управления на соединителе X44.

	160
	Single fault open SID up=l / serial bit 0=0
	Управление подъемом SID вероятно активно, когда откр. SF и порт вывода активен, но супервизор не получает последовательного подтверждения активации управления
	Центральный процессор и супервизор связаны последовательно и параллельно. Супервизор получает на параллельном SID на командной строке (диод V7 печатная плата CPU) сигнал активации, в дополнение к сигналу об открытом SF.Тем не менее, последовательное подтверждение перемещения, посланное центральным процессором, отсутствует. Причиной ошибки может быть неисправность на последовательном канале одного из процессоров, или аппаратной ошибкой на параллельной линии, зависящей от V7. Помните, что для подтверждения второй гипотезы должна быть также ошибка на SF линии, которая открыта.

	161
	Single fault open SID up=0 / serial bit 0= 1
	Супервизор фиксирует открытую SF и последовательное подтверждение, управление подъемом SID активно, но порт вывода неактивен
	Основной и супервизорный процесс связаны последовательно и параллельно. Супервизор распознает, что SF открыт и получает подтверждение SID на активацию перемещения на последовательном канале. На параллельном SID на командной строке (диод V7печатная плата CPU)нет сигнала активации. Причиной ошибки может быть неисправность на последовательном канале одного из процессоров, или аппаратной ошибкой на параллельной линии, зависящей от V7. Помните, что для подтверждения второй гипотезы должна быть также ошибка на SF линии, которая открыта.

	162
	Single fault open SID down =1 / serial bit 1=0
	Управление SID down вероятно активно, т.к. SF открыт и порт вывода активен, но супервизор не получает последовательное подтверждение об активации управления
	Сказанное для сигнала тревоги 160 применимо и в этом случае.

Вовлеченная параллельная линия – линия для команды SID down и контрольная схема зависит от диода V8 (печатная плата CPU).


	ошибка
	Диагноз
	Причина сигнала тревоги
	Корректирующие меры

	163
	Single fault open SID down =0 / serial bit 1=1
	Супервизор обнаруживает открытую SF и последоват подтверждение, что нижнее упр-е SID активно. Но порт вывода неактивен
	What was said for alarm 161 applies in this case, too.

The parallel line involved is however the one for the SID down command and the

reference circuit is dependent on diode V8 (CPU PCB).

	164
	Single fault open tabletop in=l / serial bit 2=0
	Управление столом м.б. активно, т.к.SF открыта и порт вывода активен. Но суп-визор не получает последоат-го подтверждения об активации управления.
	What was said for alarm 160 applies in this case, too.

The parallel line involved is however the one for the tabletop in command and the

reference circuit is dependent on diode V9 (CPU PCB).

	165
	Single fault open tabletop in=0 / serial bit 2= 1
	Супервизор обнаруживает открытую SF и последоват подтверждение, что внут. упр-е столом активно. Но порт вывода неактивен.
	What was said for alarm 161 applies in this case, too.

The parallel line involved is however the one for the tabletop in command and the

reference circuit is dependent on diode V9 (CPU PCB).

	166
	Single fault open tabletop out= 1 / serial bit 3=0
	Внешнее упр-е столом м.б. активно, т.к.SF открыта и порт вывода активен. Но суп-визор не получает последоат-го подтверждения об активации управления.
	What was said for alarm 160 applies in this case, too.

The parallel line involved is however the one for the tabletop out command and the

reference circuit is dependent on diode V10 (CPU PCB).


	ошибка
	Диагноз
	Причина сигнала тревоги
	Корректирующие меры

	167
	Single fault open tabletop out=0 / serial bit 3=1
	Супервизор обнаруживает открытую SF и последоват подтверждение, что внеш упр-е столом активно. Но порт вывода неактивен.
	What was said for alarm 161 applies in this case, too.

The parallel line involved is however the one for the tabletop out command and the

reference circuit is dependent on diode V10 (CPU PCB).

	168
	Single fault open compressor up= 1 / serial bit 4=0
	Управление подъемом компр-ра активно, когда SF цепь открыта и порт вывод активен. Но суп-визор не получает последоат-го подтверждения об активации управления.
	What was said for alarm 160 applies in this case, too.

The parallel line involved is however the one for the compressor up command and the

reference circuit is dependent on diode VI1 (CPU PCB).

	169
	Single fault open compressor up=0 / serial bit 4=1
	Суп-визор фиксирует открытую SF и последоват подтв-е об активности упр-я подъема компрессора. Но порт вывода неактивен.
	What was said for alarm 161 applies in this case, too.

The parallel line involved is however the one for the compressor up command and the

reference circuit is dependent on diode VI1 (CPU PCB).

	170
	Single fault open compressor down = 1 / serial bit 5=0
	Нижнее упр-е компрессором м.б. активно, когда SF открыта и порт вывода активен. Но суп-визор не получает послед подт-я об активации управления
	Сказанное для сигнала тревоги 160 применимо и в этом случае.
Параллельная линия вовлеченная – для the one for the compressor down command and

the reference circuit is dependent on diode V12 (CPU PCB).


	ошибка
	Диагноз
	Причина сигнала тревоги
	Корректирующие меры

	171
	Single fault open compressor down =0 / serial bit 5= 1
	Супервизор обнаруживает открытую SF и послед-е подтв., что активно нижнее управление  компрессором, но порт вывода неактивен.
	Сказанное для сигнала тревоги 161 применимо и в этом случае.
Вовлеченная параллельная линия – линия для команды компрессора down и контрольная схема зависит от диода V12 (печатная плата CPU)

	172
	Single fault open A5 inverter enable=l/serial bit 6=0
	Управление инверторомA5, вероятно, активно, когда SF открыта и порт вывода активен, но супервизор не получает последовательного подтверждения об активации управления
	Сказанное для сигнала тревоги 160 применимо и в этом случае.

Вовлеченная параллельная линия – линия для управления перемещением инвертора A5 (основная станина – угол наклона) и контрольная схема зависит от диодов V13 (вперед) и V15 (назад) (печатная плата CPU).

	173
	Single fault open A5 inverter enable=0/serial bit 6=1
	Супервизор обнаруживает открытую и последовательное подтверждение, что управление инвертором A5 активно, но порт вывода неактивен.
	Сказанное для сигнала тревоги 161 применимо и в этом случае
Вовлеченная параллельная линия – линия для управления перемещением инвертора A5 (основная станина – угол наклона) и контрольная схема зависит от диодов V13 (вперед) и V15 (назад) (печатная плата CPU).

	174
	Single fault open A6 inverter enable=l/serial bit 7=0
	Управление инвертором A6, вероятно активно, когда SF открыто и активен порт вывода, но супервизор не получает последовательного подтверждения об активации управления
	Сказанное для сигнала тревоги 160 применимо и в этом случае

Вовлеченная параллельная линия – линия для управления перемещением инвертора A6 (средняя станина – сканер) и контрольная схема зависит от диодов V14 (вперед) и V16 (назад) (печатная плата CPU).


	ошибка
	Диагноз
	Причина сигнала тревоги
	Корректирующие меры

	175
	Открыта единичная неисправность  A5 инвертор разрешен =0/последовательный бит  7=1
	Супервизор обнаруживает открытие SF и послед-е подтв-е, что активно A6 инвертор разрешающее управление, но порт вывода неактивен
	Сказанное для сигнала тревоги 161 применимо и к этому случаю.
Вовлеченная параллельная линия – линия для перемещения инвертора A6 (средняя станина –сканер) перемещение и контрольная схема зависят от диодов V14 (вперед) и V16 (назад) (печатная плата CPU)

	180
	Закрытие единичной ошибки / SID верх. =l
	Схема SF неактивна (закрыта), но активен порт вывода  подъемного управления SID
	Имеется аппаратное расхождение относительно команды  SID up. Схема активации перемещения, зависящая от диода V7 (Cupboard ) активна, но последовательная схема  SF закрыта. Следует проверить, на какой из схем находится ошибка.

	181
	Единичная неисправность закрыта / SID ниж. =l
	Схема SF неактивна(закрыта), но активен порт вывода нижнего управления SID
	Имеется аппаратное расхождение относительно команды SID вниз. Схема активации перемещения зависящая от диода V8 (печатная плата CPU) активна, но последовательная схема SF закрыта. Следует проверить, на какой из двух схем находится ошибка.

	182
	Закрытие единичной неисправности / стол внут. = 1
	Схема SF неактивна (закрыта), но активен порт вывода управления стола
	Имеется аппаратное расхождение относительно команды стол внутри. Схема активации перемещения зависящая от диода V9 (печатная плата CPU) активна, но последовательная схема SF закрыта. Следует проверить, на какой из двух схем находится ошибка.

	183
	Единичная неисправность закрыта / стол наруж. = 1
	Схема SF неактивна(закрыта), но активен выход выходного управления стола
	Имеется аппаратное расхождение относительно команды tabletop out. Схема активации перемещения зависящая от диода V10 (печатная плата CPU) активна, но последовательная схема SF закрыта. Следует проверить, на какой из двух схем находится ошибка.

	184
	Единичная неисправность закрыта / компрессор верх. = 1
	Схема SF неактивна(закрыта), но активен порт вывода  подъемного управления компрессора
	Имеется аппаратное расхождение относительно команды compressor up. Схема активации перемещения зависящая от диода V11 (печатная плата CPU) активна, но последовательная схема SF закрыта. Следует проверить, на какой из двух схем находится ошибка.

	185
	Единичная неисправность закрыта / compressor down= 1
	Схема SF неактивна(закрыта), но активен порт вывода нижнего управления компрессора
	Имеется аппаратное расхождение относительно команды compressor down. Схема активации перемещения зависящая от диода V12 (печатная плата CPU) активна, но последовательная схема SF закрыта. Следует проверить, на какой из двух схем находится ошибка.


	ошибка
	Диагноз
	Причина сигнала тревоги
	Корректирующие меры

	186
	Закрытие единичной неисправности / A5 инвертор. разрешение = 1
	Схема SF не активна (закрыта), но активен порт вывода команды разрешающей инвертор A5
	Имеется аппаратное несоответствие относительно команды вперед или назад инвертора A5 (основная станина – угол наклона). Схема активации перемещения, зависящая от диодов V13(вперед) и V15(назад) (печатная плата процессора) активна, но последовательная цепь SF закрыта. Следует проверить, на какой цепи находится неисправность.

	187
	Закрытие единичной неисправности / A6 инвертор.  разрешение= 1
	Схема SF  неактивна (закрыта), но активен порт вывода команды разрешающей инвертор A6
	Имеется аппаратное несоответствие относительно команды вперед или назад инвертора A6 (средняя станина – сканер). Схема активации перемещения, зависящая от диодов V13 (вперед) и V15 (назад) (печатная плата процессора) активна, но последовательная цепь SF закрыта. Следует проверить, на какой из двух цепей находится неисправность.

	191
	Потенциометр угла наклона  не двигается при активном управлении
	Управление угла наклона  активно, но обратная связь потенциометра не обнаруживает движение
	Центральный процессор активирует управление перемещением угла наклона и, в то же время, проверяет, что соответствующий потенциометр посылает сигналы обратной связи пропорционально примененным скоростям. Сигнал тревоги подается, когда перемещение не зафиксировано или скорость не выровнена с тем, что описано в параграфе 11.3.5 Этот феномен более очевиден в первые секунды движения, из-за механической инерции. Когда разница между примененной скоростью (обращение к скорости при запуске) и зафиксированной скоростью (обратная связь потенциометра) на определенное время превысила значение, полученное из формулы, подается сигнал тревоги. Время и значение, примененные в формуле, установлены в ячейках 671 и 672. Причиной сигнала тревоги может быть:

•
механическое затвердевание перемещения

•
ошибка потенциометра

•
значения ячеек 671 и 672 недостаточные


	ошибка
	Диагноз
	Причина сигнала тревоги
	Корректирующие меры

	192
	Потенциометр сканера не двигается при активном управлении
	Управление перемещением сканера активно, но обратная связь потенциометра не обнаруживает движение
	Центральный процессор активирует команду перемещения сканера и, в то же время, проверяет, что соответствующий потенциометр посылает сигналы обратной связи пропорционально примененным скоростям. Сигнал тревоги подается, когда перемещение не зафиксировано или скорость не выровнена с тем, что описано в параграфе 11.3.5. Этот феномен более очевиден в первые секунды движения, из-за механической инерции. Когда разница между примененной скоростью (обращение к скорости при запуске) и зафиксированной скоростью (обратная связь потенциометра) на определенное время превысила значение, полученное из формулы, подается сигнал тревоги. Время и значение, примененные в формуле, установлены в ячейках 673 и 674. Причиной сигнала тревоги может быть:

•
механическое затвердевание перемещения

•
ошибка потенциометра

•
значения ячеек 673 и 674 недостаточные

	193
	Потенциометр основной траверсы не двигается при активном управлении
	Управление перемещением основной траверсы активно, но обратная связь потенциометра не обнаруживает движение
	Центральный процессор активирует команду перемещения основной станины и, в то же время, проверяет, что соответствующий потенциометр посылает сигналы обратной связи пропорционально примененным скоростям. Сигнал тревоги подается, когда перемещение не зафиксировано или скорость не выровнена с тем, что описано в параграфе 11.3.5. Этот феномен более очевиден в первые секунды движения, из-за механической инерции. Когда разница между примененной скоростью (обращение к скорости при запуске) и зафиксированной скоростью (обратная связь потенциометра) на определенное время превысила значение, полученное из формулы, подается сигнал тревоги. Время и значение, примененные в формуле, установлены в ячейках 675 и 676. Причиной сигнала тревоги может быть:

•
механическое затвердевание перемещения

•
ошибка потенциометра

•
значения ячеек 675 и 676 недостаточные


	ошибка
	Диагноз
	Причина сигнала тревоги
	Корректирующие меры

	194
	Потенциометр средней траверсы не двигается при активном управлении
	Управление перемещением средней станины активно, но обратная связь потенциометра не обнаруживает движение
	Центральный процессор активирует выход перемещения средней станины и, в то же время, проверяет, что соответствующий потенциометр посылает сигналы обратной связи пропорционально примененной скорости. Сигнал тревоги подается, когда перемещение не зафиксировано или скорость не выровнена с тем, что описано в параграфе 11.3.5. Этот феномен более очевиден в первые секунды движения, из-за механической инерции. Когда разница между примененной скоростью (обращение к скорости при запуске) и зафиксированной скоростью (обратная связь потенциометра) на определенное время превысила значение, полученное из формулы, подается сигнал тревоги. Время и значение, примененные в формуле, установлены в ячейках 675 и 676. Причиной сигнала тревоги может быть:

•
механическое затвердеание перемещения

•
ошибка потенциометра

•
значения ячеек 675 и 676 недостаточные

	195
	Потенциометр затвора не двигается при активном контроле
	Управление перемещением затворов активно, но обратная связь потенциометра не обнаруживает движение
	Центральный процессор активирует выход перемещения затвора и, в то же время, проверяет, что соответствующий потенциометр посылает сигналы обратной связи пропорционально примененной скорости. Сигнал тревоги подается, когда перемещение не зафиксировано или скорость не выровнена с тем, что описано в параграфе 11.3.5. Этот феномен более очевиден в первые секунды движения, из-за механической инерции. Когда разница между примененной скоростью (обращение к скорости при запуске) и зафиксированной скоростью (обратная связь потенциометра) на определенное время превысила значение, полученное из формулы, подается сигнал тревоги. Время и значение, примененные в формуле, установлены в ячейках 679 и 680. Причиной сигнала тревоги может быть:

•
механическое упрочнение перемещения

•
ошибка потенциометра

•
значения ячеек 679 и 680 недостаточные


	ошибка
	Диагноз
	Причина сигнала тревоги
	Корректирующие меры

	196
	Кассетный кодировщик  правого ремня не двигается при активном  управлении
	Ремень перемещения правой кассеты активен, но движение не зафиксировано через обратную связь кодировщика
	Центральный процессор активирует выход ремня перемещения правой кассеты и, в то же время, проверяет, что соответствующий кодировщик посылает сигналы обратной связи пропорционально примененной скорости. Сигнал тревоги подается, когда зафиксировано перемещение или скорость не выровнена, с описанной в параграфе 11.3.5. Этот феномен более очевиден в первые секунды движения, из-за механической инерции. Когда разница между приложенной скоростью (обращение к скорости при запуске) и зафиксированной скоростью (обратная связь потенциометра) превысила значение, полученное из формулы, на определенное время, подается сигнал тревоги. Время и значение, примененные в формуле, установлены в ячейках 681 и 682. Причиной сигнала тревоги может быть:

•
механическое затвердевание перемещения

•
ошибка потенциометра

•
значения ячеек 681 и 682 недостаточные

	197
	Кассетный кодировщик левого ремня не двигается при активном управлении
	Ремень перемещения левой кассеты активен, но движение не зафиксировано через обратную связь кодировщика
	Центральный процессор активирует выход перемещения ремня левой кассеты и, в то же время, проверяет, что соответствующий кодировщик посылает сигналы обратной связи пропорционально примененной скорости. Сигнал тревоги подается, когда не обнаружено перемещение или скорость не выровнена, с описанной в параграфе 11.3.5. Этот феномен более очевиден в первые секунды движения, из-за механической инерции. Когда разница между приложенной скоростью (обращение к скорости при запуске) и зафиксированной скоростью (обратная связь потенциометра) превысила значение, полученное из формулы, на определенное время, подается сигнал тревоги. Время и значение, примененные в формуле, установлены в ячейках 681 и 682. Причиной сигнала тревоги может быть:

•
механическое затвердевание перемещения

•
ошибка потенциометра

•
значения ячеек 681 и 682 недостаточные


	ошибка
	Диагноз
	Причина сигнала тревоги
	Корректирующие меры

	198
	Потенциометр перекрестного деления  не перемещается активным управлением
	Управление перемещением перекрестного деления активно, но обратная связь потенциометра не обнаруживает движение
	Центральный процессор активирует выход перемещения перекрестного деления, в то же время проверяет, что соответствующий потенциометр посылает сигналы обратной связи пропорционально приложенной скорости. Сигнал тревоги подается, когда зафиксировано перемещение или скорость не выровнена с тем, что описано в параграфе 11.3.5. Этот феномен наиболее очевиден в первые секунды движения из-за механической инерции. Когда разница между приложенной скоростью (обращение к скорости при запуске) и зафиксированной скоростью (обратная связь потенциометра) превысила значение, полученное из формулы , на определенное время, подается сигнал тревоги. Время и значение, примененные в формуле, установлены в ячейках 685 и 686. Причиной сигнала тревоги может быть:

•
механическое затвердевание перемещения

•
ошибка потенциометра

•
значения ячеек 685 и 686 недостаточные

	201
	Потенциометр угла наклона перемещается без запроса
	Нет управления перемещением угла наклона, но зафиксировано движение через обратную связь потенциометра
	Центральный процессор не подавал команду активации перемещения угла наклона, но зафиксировал через обратную связь потенциометра, что было совершено перемещение большее, чем внесенное в ячейку  452. Причиной может быть:

•
аппаратная ошибка схемы активации движения (перемещение активно без команды процессора)

•
избыточный токовый шум на сигнал потенциометра

•
разрыв в схеме электрического потенциометра

Если электрическая схема потенциометра повреждена, подается сигнал тревоги при включении стола. Так как схема разорвана,  опорный сигнал извлечения “двигает” вход как только он включается.


	ошибка
	Диагноз
	Причина сигнала тревоги
	Корректирующие меры

	202
	Потенциометр сканера перемещается без запроса
	Не было выходного сигнала перемещения сканера, но движение было зафиксировано обратной связью потенциометра
	Центральный процессор не активировал перемещение сканера, но зафиксировал через обратную связь потенциометра, что было совершено перемещение большее, чем установленное в ячейке 453.  Причиной может быть:

•
аппаратная ошибка схемы активации движения (перемещение активно без команды процессора)

•
избыточный токовый шум на сигнал потенциометра

•
разрыв в схеме электрического потенциометра

Если электрическая схема потенциометра повреждена, подается сигнал тревоги при включении стола. Так как схема разорвана,  опорный сигнал извлечения “двигает” вход как только он включается.

	203
	Потенциометр основной траверсы перемещается без запроса
	Не было выходного сигнала перемещения основной станины, но зафиксировано движение обратной связью потенциометра
	Центральный процессор не активировал перемещение основной станины, но зафиксировал через обратную связь потенциометра, что было совершено перемещение большее, чем установленное в ячейке 454.  Причиной может быть:

•
аппаратная ошибка схемы активации движения (перемещение активно без команды процессора)

•
избыточный токовый шум на сигнал потенциометра

•
разрыв в схеме электрического потенциометра

Если электрическая схема потенциометра повреждена, подается сигнал тревоги при включении стола. Так как схема разорвана,  опорный сигнал извлечения “двигает” вход как только он включается.

	204
	Потенциометр средней траверсы перемещается без запроса
	Нет выходного сигнала перемещения средней станины, но зафиксировано движение через обратную связь потенциометра
	Центральный процессор не активировал перемещение средней станины, но зафиксировал через обратную связь потенциометра, что было совершено перемещение большее, чем установленное в ячейке 455.  Причиной может быть:

•
аппаратная ошибка схемы активации движения (перемещение активно без команды процессора)

•
избыточный токовый шум на сигнал потенциометра

•
разрыв в схеме электрического потенциометра

Если электрическая схема потенциометра повреждена, подается сигнал тревоги при включении стола. Так как схема разорвана,  опорный сигнал извлечения “двигает” вход как только он включается.


	ошибка
	Диагноз
	Причина сигнала тревоги
	Корректирующие меры

	206
	Потенциометр поперечного стола перемещается без запроса
	Нет выходного сигнала перемещения стола, но зафиксировано движение обратной связью потенциометра
	Центральный процессор не активировал перемещение стола, но зафиксировал через обратную связь потенциометра, что было перемещение большее, чем внесенное в ячейку 456. Причиной может быть:

•
аппаратная ошибка схемы активации движения (перемещение активно без команды процессора)

•
чрезмерный шум на сигнал потенциометра

•
разрыв схемы связи электрического потенциометра

Если повреждена схема электрического потенциометра, подается сигнал тревоги при включении стола. Так как схема разорвана,  опорный сигнал извлечения “двигает” вход как только он включается.

	207
	Потенциометр SID (расстояния от фокусного пятна до изображения)  перемещается без запроса
	Нет выходного сигнала перемещения  SID, но движение зафиксировано через обратную связь потенциометра
	Центральный процессор не активировал перемещение SID, но зафиксировал через обратную связь потенциометра, что было перемещение большее, чем внесенное в ячейку 457. Причиной может быть:

•
аппаратная ошибка схемы активации движения (перемещение активно без команды процессора)

•
чрезмерный шум на сигнал потенциометра

•
разрыв схемы связи электрического потенциометра

Если повреждена схема электрического потенциометра, подается сигнал тревоги при включении стола. Таким образом , так как схема разорвана,  опорный сигнал извлечения “двигает” вход как только он включается.

	212
	Сжимающая сила потенциометра перемещается без запроса
	Нет управления сжатием, но движение зафиксировано через обратную связь потенциометра
	Компрессор в исходном положении, но через обратную связь потенциометра видно, что было совершено перемещение большее, чем зона нечувствительности (ячейка 226). Причиной мог быть контакт сжимающего устройства с препятствием или разрыв в схеме электрического потенциометра.

Если схема электрического потенциометра повреждена, подается сигнал тревоги при включении стола. Так как схема разорвана,  опорный сигнал извлечения “двигает” вход как только он включается.


	ошибка
	Диагноз
	Причина сигнала тревоги
	Корректирующие меры

	213
	Потенциометр решетки перемещается без запроса
	Нет выходного сигнала перемещения решетки, но движение зафиксировано через обратную связь потенциометра
	Центральный процессор не активировал перемещение решетки, но зафиксировал через обратную связь потенциометра, что было совершено перемещение большее, чем внесенное в ячейку 449. Причиной может быть:

•
аппаратная ошибка схемы активации движения (перемещение активно без команды процессора)

•
чрезмерный шум на сигнал потенциометра

•
разрыв схемы связи электрического потенциометра

Если повреждена схема электрического потенциометра, подается сигнал тревоги при включении стола. Таким образом, так как схема прервана, the pull up ссылки «двигает» вход как только он включается.

	214
	Потенциометр зажима без запроса
	Нет управления перемещением захвата, движение зафиксировано через обратную связь потенциометра
	Центральный процессор не активировал перемещение захвата, но зафиксировал через обратную связь потенциометра, что было совершено перемещение большее, чем внесенное в ячейку 449. Причиной может быть:

•
аппаратная ошибка схемы активации движения (перемещение активно без команды процессора)

•
чрезмерный шум на сигнал потенциометра

•
разрыв схемы связи электрического потенциометра

Если повреждена схема электрического потенциометра, подается сигнал тревоги при включении стола. Таким образом, так как схема прервана, the pull up ссылки «двигает» вход как только он включается.

	215
	Потенциометр кросс подразделения перемещается без запроса
	Нет управления перемещением перекрестного деления, но движение зафиксировано через обратную связь потенциометра
	Центральный процессор не активировал перемещение перекрестного деления, но зафиксировал через обратную связь потенциометра, что было совершено перемещение большее, чем внесенное в ячейку 449. Причиной может быть:

•
аппаратная ошибка схемы активации движения (перемещение активно без команды процессора)

•
чрезмерный шум на сигнал потенциометра

•
разрыв схемы связи электрического потенциометра

Если повреждена схема электрического потенциометра, подается сигнал тревоги при включении стола. Так как схема разорвана,  опорный сигнал извлечения “двигает” вход как только он включается.


	ошибка
	Диагноз
	Причина сигнала тревоги
	Корректирующие меры

	216
	Потенциометр затвора перемещается без запроса
	Нет выходного сигнала перемещения затвора, но движение зафиксировано через обратную связь потенциометра
	Центральный процессор не активировал перемещение затвора, но зафиксировал через обратную связь потенциометра, что было совершено перемещение большее, чем установленное в ячейке 449.  Причиной может быть:

•
аппаратная ошибка схемы активации движения (перемещение активно без команды процессора)

•
чрезмерный шум  на сигнал потенциометра

•
разрыв в соединительной схеме электрического потенциометра

Если повреждена схема электрического потенциометра, подается сигнал тревоги при включении стола. Так как схема разорвана,  опорный сигнал извлечения “двигает” вход как только он включается.

	218
	Поперечное перемещение стола превысило максимальную ошибку
	Поперечное перемещение стола превышает величину ошибки, установленную в ячейке 447
	Перемещение стола не управляется осью, а является перемещением  ВКЛ-ВЫКЛ. Проверка скорости выполняется на основе среднего контрольного значения, установленного в ячейке 235. Т.к. это среднее значение не учитывает рабочие условия, ошибка суммируется во время перемещения. Максимальная величина, которую может достигнуть ошибка, установлена в ячейке 447. Сигнал тревоги может быть вызван:

•
механическим проскальзыванием потенциометра

•
механическим упрочнением перемещения

•      отклонение напряжения двигателя на  10% выше номинального

	220
	Перемещение SID превысило максимальную ошибку
	Перемещение SID  превысило величину ошибки, установленную в ячейке 448 .
	Перемещение SID не управляется осью, а является перемещением ВКЛ-ВЫКЛ. Проверка скорости выполняется на основе среднего контрольного значения, установленного в ячейке 236. Т.к. это среднее значение не учитывает рабочие условия, ошибка суммируется во время перемещения. Максимальная величина, которую может достигнуть ошибка, установлена в ячейке 448. Сигнал тревоги может быть вызван:

•
механическим проскальзыванием потенциометра

•
механическим упрочнением перемещения

•      отклонение напряжения двигателя на  10% выше номинального

	226
	Нижний выход компрессора активен без входа обратной связи
	Нет обратной связи перемещения компрессора, когда активно нижнее управ-е
	Процессор активирует нижний выход компрессора, но нет аппаратного подтверждения о том, что компрессор в движении (вход X32-1 вход печатной платы активен 0 V)


	ошибка
	Диагноз
	Причина сигнала тревоги
	Корректирующие меры

	227
	Выходы компрессора неактивны при активной обратной связи.
	Обратная связь перемещения компрессора активна без команды перемещения.
	Процессор не активировал подъем  компрессора или спуск, но вход X32-1 входа печатной платы активен в 0 V.

	228
	Верхний выход компрессора активен без входа обратной связи
	Нет обратной связи перемещения компрессора при активном управлении подъем.
	Процессор активирует выход подъема компрессора, но нет аппаратного подтверждения о работе компрессора (вход X32-1 входа печатной платы активен 0 V).

	231
	Открыта единичная неисправность  без активных входов
	SF схема открыта, но не распознается управление перемещением
	Этот сигнал тревоги возникает, если SF схема не открывается в течение времени, установленного в ячейке 451, в то время, как есть запрос на перемещение или рентгеновское излучение. Это может быть вызвано ошибкой управляющей клавиши на панели, установлено на столе или джойстиком на пульте управления, который не правильно включил SF схему и закрытие входа Еще одной причиной сигнала тревоги может быть открытие SF схемы (вход X13-24 вход печатной платы). Проверьте непрерывность различных модулей, пересекаемых последовательной цепью SF:
•
командный пульт: X8-12 с X41-7 (последовательный джойстик)

•
педальная команда: X41-7 с X41-5 (отдельные рентген команды)

•
факультативная команда: X42-7 с X42-5 (закрывающая перемычка)

•
управление, установленное на столе: X16-23 с X16-24 (последовательные клавиши)

•
основная контактная группа: XO-25 с XO-24 (закрывающая перемычка).

	232
	Закрыта единичная неисправность с активными входами
	Имеется одно или более регулирований перемещениями, но цепь SF неактивна (закрыта).
	Этот сигнал тревоги возникает, если схема SF не открыв-ся в течение времени, установленного в ячейке 451, в то время, как имеется запрос на перемещение или рентгеновское излучение. Это может быть вызвано ошибкой командной клавиши на панели, установленной на столе или джойстиком на пульте управления, который неправильно включил SF схему и закрытие входа.

	240
	Перегрузка перемещения ремня правой кассеты
	Перемещение двигателя ремня правой кассеты превысило порог макс тока.
	Схема управления перемещением ремня правой кассеты защищена схемой ограничения аппаратного тока (R8 резистор активации печатной платы). Если это ограничение превышено, оптоизолятор  U1 посылает 0 V в ИС D26 вывод 18 (печатная плата CPU). Превышение этого ограничения может быть вызвано механическим затвердеванием перемещения или электрической ошибкой на одном из (M5 двигатель, Dl драйвер, Ul оптоизолятор).


	ошибка
	Диагноз
	Причина сигнала тревоги
	Корректирующие меры

	241
	Перегрузка перемещение ремня левой кассеты
	Перемещение двигателя ремня левой кассеты превысило максимальный порог электрического тока.
	Схема управления перемещением ремня Л кассеты защищена схемой ограничения аппаратного тока (R8 резистор активации печатной платы). Если этот ограничение превышено, оптоизолятор U2 посылает 0 V в ИС D26 вывод 17 (печатная плата CPU). Превышение этого ограничения может быть вызвано механическим затвердеванием перемещения или электрической ошибкой на одном из компонентов (M6 двигатель, D2 драйвер, U2 оптоизолятор).

	242
	Затворы перегружены
	Двигатель перемещений затворов превысил максимальный порог электрического тока.
	Управление перемещением перекрестного деления деления затвора защищено схемой ограничения аппаратного тока (резистор R12 активация печатной платы). Если это ограничение превышено, оптоизолятор U4 посылает 0 V в ИС D26 штырь 16 (печатная плата CPU). Превышение этого ограничения может быть вызвано механическим затвердеванием перемещения или электрической ошибкой на одном из компонентов (M8 двигатель, D5 и D6 драйверы, U4 оптоизолятор)

	243
	Перегружено кросс подразделение
	Двигатель перемещений кросс подразделения превысил максимальный порог электрического тока.
	Управление перемещением перекрестного деления защищено схемой ограничения аппаратного тока  (резистор R12 активация печатной платы). Если это ограничение превышено, оптоизолятор U3 посылает 0 V к ИС D26 вывод 15 (печатная плата CPU). Превышение этого ограничения может быть вызвано механическим затвердеванием перемещения или электрической ошибкой на одном из компонентов (M10 двигатель, D3 и D4 драйверы, U3 оптоизолятор).

	300
	Ошибка загрузки кассеты
	Кассета не достигла фотоэлемента  распознавания формата в течение 1 сек
	Когда активирована команда перемещения кассеты, процессор хочет распознать активацию входа фотоэлемента распознавания размера, вход (XI4-2 вход  печатной платы), активного в течение 1 сек.  Сигнал тревоги может быть вызван ошибкой схемы фотоэлемента, распознающего формат  или слишком медленным перемещением кассеты. Если причина в последнем, Проверьте зажим подвода кассеты, положение кассеты, силу зажима и состояние ремней, ведущих кассету.

	301
	Тайм-аут перемещения решетки
	Решетка не достигла назначения (исходное или положение 0) в течение 8 сек
	Открытие зажима/режим ожидания решетки имеет временной лимит 8 сек. Если заданное значение не достигнуто, причиной может быть:

•
ошибка электрического потенциометра или механическое проскальзывание.

•
зона нечувствительности слишком маленькая (ячейка 227) вызывает осцилляции at the set point
•
разрыв в схеме перемещения (процессор M7, предохранитель F23, драйвер D7).


	ошибка
	Диагноз
	Причина сигнала тревоги
	Корректирующие меры

	302
	Прерывание перемещения захвата
	Захват  не достиг места назначения (открытие или закрытие кассеты) в течение 5 сек
	Захватывающее перемещение открытия/закрытия происходит за 5 сек. Если заданное значение не достигнуто, причиной может быть:

•
ошибка электрического потенциометра или его механическое проскальзывание (только для открытия)

•
ошибка захв. переключателя (S33 с входом XI4-4 вход печатной платы) (только для закрытия)

•
зона нечувствительности слишком маленькая (ячейка 228) причина повторяющихся осцилляций в заданном значении cause (только для открытия)

•
разрыв в схеме перемещения (двигательM9, предохранитель F22, драйвер D8).

	303
	Фотодатчик размера кассеты не отпущен
	Фотодатчик размера кассеты не виден более 5 сек
	Присутствие фотодатчика кассеты (вход XI4-1 вход печатной платы) должно быть дезактивировано  в течение 5 сек со времени активации команды введения кассеты. Сигнал тревоги может быть вызван ошибкой схемы фотодатчика или чрезмерно медленным перемещением кассеты. Если причина в последнем, то проверьте зажим подвода кассеты,  положение кассеты, силу захвата и состояние ремней, ведущих кассету.

	304
	Simultaneous drivers enable
	The SW controlled the gripping open / close control drivers simultaneously.
	Команды открытия и захвата, направленные к драйверу D8 (активация печатной платы) к выводам 5 и 7 были посланы одновременно. Это вызывает короткое замыкание, которое повреждает компоненты. Схемы, зависимые от интегрированного D6 вывода 11 и 12 выход печатной платы, должны быть проверены.

	305
	Прерывание перемещения подъема ЭОП
	Подъем ЭОП не достиг назначения (вверх / вниз end run) в течение 3 сек
	Когда перемещение вверх  подъема ЭОП активировано, вход X15-4 (переключатель S28) должен быть дезактивирован в течение 3 сек. Когда перемещение вниз подъема ЭОП активировано,  XI5-5 (переключатель S29) должен быть дезактивирован в течение 3 сек Если перемещение не достигло места назначения, это может быть вызвано  ошибкой механического перемещения или электронной ошибкой одного из компонентов схемы (переключатель S28 or 29, двигатель M12, дистанционный выключатель K4M и K5M, реле K10 и Kl 1 выход печатной платы).


	ошибка
	Диагноз
	Причина сигнала тревоги
	Корректирующие меры

	306
	Прерывание вовремя  перекрестного перемещения последовательного деления при запросе подъема ЭОП
	Перекрестное деление или перемещения затвора не достигли положения, чтобы разрешить подъем ЭОП из-за ошибки управления.
	Когда запрашивается подъем ЭОП, затворы должны достигнуть соответствующего положения to the min potmeter adjustment  и перемещение перекрестного последовательного деления должно достигнуть центра. Если эти точки не будут достигнуты в течение 5 сек, это вызовет сигнал тревоги. Это может быть вызвано ошибкой в одной из схем управления этими перемещениями.  Смотрите описание для сигнала тревоги 302 для схемы захвата. Для затворов доступны соответственные моменту данные ячеек 300.

	500
	RAM-м/схема памяти: отсутствуют данные
	Функциональная ошибка обнаружена на   м-схеме памяти
	Данные в микросхеме памяти  сравниваются с данными в Ram когда включается оборудование. Если проверка показывает, что нет соответствия между данными и контрольной суммой, то подается сигнал тревоги. Микросхема памяти или Ram должны быть заменены.

	501
	RAM-м/схема памяти: прерывание записи
	Не удалось передать данные на  м/сх памяти.
	При копировании микросхемы памяти (ячейка 702) запись неполная. Замените микросхему памяти; она, вероятно, неисправна.

	502
	RAM-микросхема памяти: проверка не удалась
	Данные на м/с отличаются от данных в

RAM.
	Сравнение данных было неверным во время копирования микросхемы памяти (ячейка 702). Замените микросхему памяти; она, вероятно,  неисправна

	503
	RAM-EEPROM: неправильное чтение микросхемы
	Данные микросхемы памяти не читаются
	Не удалось прочитать данные во время копирования микросхемы памяти (ячейка 701). Повторите операцию или заменитеRam.

	907
	Кнопка и джойстик активны при включении
	Джойстик или кнопка двойного кон-ля активны, когда стол включается
	Нажата клавиша, когда включается стол. Причиной может быть ошибка оператора (клавиша или джойстик нажат во время включения) или неисправность клавиши. Убедитесь, что клавиши пульта управления, клавиши панели, установленной на столе и педаль имеют  открытым контакт НЕТ (NO) в положении покоя.

	910
	Шина управления: прерывание от пульта управления до центрального цР
	Центральный цР не получает данные с пульта управления в течение 5 сек
	Последовательное соединение между CPU и пультом управления неисправно. Проверьте соединительный кабель X8 и электропитание 5 Vдля схемы шины управления на ИС D12 вывод 2 и 3 для печатной платы пульта управления  и на ИС D16 вывод 2 и 3 для печатной платы CPU.

	915
	Шина управления: прерывание от центрального цР до пудьта управления
	Пульт упр-я не получает данные с центрального цР в течение 5 сек
	Последовательное соединение между CPU и пультом управления неисправно. Проверьте соединительный кабель X8 и электропитание 5 V для схемы шины управления на ИС D12 вывод 2 и 3 для печатной платы пульта управления и на ИС D16 вывод 2 и 3 для печатной платы CPU


	ошибка
	Диагноз
	Причина сигнала тревоги
	Корректирующие меры

	961
	Не удалось стереть флэш -микросхему памяти
	Флэш-микросхема не была стерта, для перезагрузки предупр-ий или циклов ист-ии
	При активной странице 719 (удаление истории сигналов тревоги) или страницей между 853 и 867 (удаление цикла) флэш- микросхема не может быть перенастроена.  Повторите операцию или замените флэш- микросхему памяти.

	962
	Не удалось записать на флэш - микросхему памяти
	Флэш-микросхема не позволила записать данные, относящиеся к истории
	История сигналов тревоги или обновление циклов стола не записываются на флэш- микросхему памяти. Замените, вероятно, неисправную флэш- микросхему памяти

	999
	Утеряны данные в RAM. Проверьте батарею
	Данных больше нет в RAM.
	При запуске Ram данные отсутствуют. Это может быть вызвано неисправностью в Ram или в буферной батарее недостаточно напряжения. Проверьте концы батареи на печатной плате CPU , чтобы убедиться в наличии напряжения в 3.6 V. Замените батарею, если напряжение недостаточно высокое, замените Ram если неисправность не исчезнет.


20.2
Выявление ошибок и неисправностей, неузнанных процессором

20.2.1
Стол

	Ошибка или неисправность
	Причина
	Корректирующие меры

	Во время наклона под углом часто появляется сообщение  «Limit reached» (достигнуто ограничение)
	ЭОП не уклоняется от зоны подъема и входит в зону столкновения
	Функция наклона под углом сконструирована так, что перемещение продолжается без остановок если  ЭОП приблизится близко к полу. Для обеспечения этого условия  зона подъема  (ячейка 208) расположена над  ЭОП.- высотой над полом. Когда ЭОП. входит в зону подъема, алгоритм наклона под углом изменяется и заменяется перемещением, предохраняющим от ударов. Если зона слишком меленькая, ЭОП может не успеть уклониться и войдет в зону безопасности. Следовательно, данные, введенные в ячейку 208 должны быть увеличены.

	Перемещения, контролируемыеДИМ стола (наклон под углом, подъем, сканир-е, угол наклона) не плавные.
	Контрольные параметры не отрегулированы соответствующим образом
	Если значения ДИМ не отрегулированы должным образом, перемещения теряют плавность. Прежде, чем регулировать эти параметры, прочитайте параграф 11.2.1. Значения усиления для оси, представляющей неисправность, корректируются путем понижения установленных значений 5%шагами, пока перемещения не избавятся от толчков и вибраций. Помните, что слишком большое уменьшение усиления делает позиционирование неточным.

	При включ-м перекл-ле (ON) появл-ся сообщение «LIMIT BARRIER»
	Вход XO-17 не соединен с

OV.
	Если в кабинете не установлены устройства защитного ограждения, убедитесь, что вход XO-17 подсоединен к 0 V. Если устройства защитного ограждения установлены, убедитесь, что они функциональные, и что они не активизированы элементами стола или др. предметами.

	Компрессор не приведен в зону
	Неправильная регулировка сжимающей силы минимального фотометра
	После проверки функционирования схемы, связанной с компрессорной установкой, войдите в подпрограмму регулировки потенциометра и выберите ячейку 123, убедитесь, что значение потенциометра с конусом, свободным от давления (pressure-free), равно или меньше сохраненного значения. Если это не так, эффективным способом проверки связи неподвижности компрессора с этой причиной при нормальном функционировании стола  – увеличить значение сжимающей силы, используя соответствующую клавишу до максимума и затем активировать нисходящее перемещение. Если перемещение активировано, минимальное значение потенциометра должно быть отрегулировано.


	Ошибка или неисправность
	Причина
	Корректирующие меры

	Горизонтальное положение стола неправильное
	Потенциометры основной и средней траверсы не были правильно отрегулированы.
	Горизонтальное положение стола достигается благодаря комбинации положений основной и средней станины. Произведите регулировку основной и средней станины очень осторожно, как описано в параграфе 10.1.4.

	Вертикальное положение (или Тренделембург) стола неправильное
	Потенциометры основной и средней станины не были правильно отрегулированы
	Крайние положения стола достигаются благодаря комбинации положений основной и средней станины. Произведите регулировку основной и средней станины очень осторожно, как описано в параграфе 10.1.4. Проверьте данные в ячейках 409 и 410, которые определяют стоп положение.

	Оборудование не включается
	Недостаточное электроснабж-е  логических схем
	Проверьте наличие однофазного напряжения к основному трансформатору T2.  Убедитесь, что термомагнитный отключатель Q1 закрыт. Убедитесь, что предохранитель F4 исправен.

	Слой tomo неверный
	Геометрия некоторых механических компонентов стола другая
	Так как томография стола Apollo полностью электронная, положение слоя высчитывается при помощи алгоритма, который учитывает механические размеры оборудования. Подобная неисправность может быть исправлена путем коррекции данных, содержащихся в ячейке 438.

	Переключатель защиты от столкновений основной и средней станины часто включается
	Соотношение положения основной станины и средней неправильное
	Сложный алгоритм управляет перемещением основной и средней траверсы, используемым для наклона под углом и подъема. Переключатель защиты от столкновений предотвращает столкновение, будучи определенным между основной и средней станиной. Если этот переключатель вмешивается во время перемещения, причиной может быть:

•
регулировка потенциометра основной и средней станины неправильная. Должна быть произведена новая, как описано в параграфе 10.1.4

•
регулировка особенно редких ДИМ усилений. Установка должна быть изменена, как описано в параграфе 11.2.1.


20.2.2
Приспособление для прицельной рентгенографии

	Ошибка или неисправность
	Причина
	Корректирующие меры

	С высоким подъемом ЭОП есть столкновение между  ЭОП и затворами
	Регулировка затвора потенциометра неправильная
	Перекалибруйте потенциометр затвора, который должен иметь минимальное положение, соответствующее открытию 475 мм, смотрите параграф 10.1.14.

	С высоким подъемом ЭОП происходит столкновение между  ЭОП и мех-ом, направляющим движение кассеты
	Регулировка потенциометра  открытия захвата неправильная
	Перекалибруйте регулировку захватывающего потенциометра, который должен иметь минимальное положение, соответствующее открытию  463 мм, смотрите параграф 10.1.12.

Если открытие вновь будет критическим, проверьте значение, установленное в ячейке 228 (открытие зажима зоны нечувствительности), которое может быть чрезмерным.

	Перемещения, контролируемые  ДИМ присп-я для приц.рентген-ии (продольная кассета, поперечная кассета и затворы) не плавные.
	Контрольные параметры неправильно отрегулированы.
	Если значения ДИМ не отрегулированы должным образом, перемещения теряют плавность. Прежде, чем регулировать эти параметры, прочитайте параграф 11.2.1. Значения усиления для оси, представляющей неисправность, корректируются путем понижения установленных значений 5%шагами, пока перемещения не избавятся от толчков и вибраций. Помните, что слишком большое уменьшение усиления делает позиционирование неточным.

	Не работает захватывающее закрывающее движение кассеты
	Схема управления  неисправна
	Проверьте предохранитель F22 установленный на печатной плате A10 на приспособлении для приц.рентгенографии. Если кажется, что он неисправен, убедитесь, что захватывающие устройства при открытии не ударяются  сильно о стенки присп-я для приц.рентген-ии.

Убедитесь, что переключатель давления S33 не открыт (ввод XI4-4), когда захватывающие устройства не закрываются на кассете.





	Ошибка или неисправность
	Причина
	Корректирующие меры

	Время рентген экспозиции большое
	Позиционирование кассеты, затворов или коллиматора не происходит регулярно
	Рентгеновский запрос к управлению генератором посылается, когда кассета, затворы и коллиматор достигают заданного положения. Нужно проверить, какое из этих трех перемещений чрезмерно медленное при достижении заданного положения.

Если неисправность на перемещениях кассеты или затворов, проверьте отсутствие механических препятствий или примите меры над коэффициентом усиления, как описано в параграфе 11.2.1.

Если неисправность на позиционировании осей коллиматора, это может быть из-за:

A-   аппаратная регулировка микросхемы АРУ (схемы усиления) неправильная

Триммеры  R38 ширина, R48 высота или R58 iris, должны быть отрегулированы, как описано в параграфе 16.1.2

B-   Зона нечувствительности слишком маленькая

Ось, позиционирующая зону нечувствительности слишком короткая, поэтому перемещение не может остановиться на заданном положении. Это может быть вызвано ухудшением потенциометра или повышением  механического люфта. Значение в ячейке, относящейся к оси с неисправностью (229 ширина, 230 высота, 231 iris) должно быть увеличено. Однако увеличение этого значения увеличивает допуск на точность позиционирования, тем самым, уменьшая точность. Поэтому также возможно отрегулировать ячейки замедления (232 ширина, 233 высота, 234 iris), которые уменьшат скорость оси до достижения заданного значения, на количество, равное установленному значению. Увеличение этого параметра не влияет на точность позиционирования, но имеет один недостаток – увеличение времени позиционирования оси.

	Кассета не узнана
	Неправильное использование кассеты или неисправность фотодатчика, читающего размеры
	Проверяется отношение между типом используемой кассеты (см или дюйм) и данными в ячейке 257. Убедитесь, что размер кассеты,  используемой в этом ряду, приемлем  (смотрите таблицу размеров и разделение в см параграфа  4.2 и в дюймах параграфа 4.3).

Если вышеперечисленное  правильно, проверьте функционирование фотодатчика, читающего размеры (ввод X14-2)


	Ошибка или неисправность
	Причина
	Корректирующие меры

	Кассета высотой 43 см вставляется с трудом в приспособление для прицельной рентгенографии
	Открытие зажимного устройства недостаточно большое
	Захватывающее устройство не открывается достаточно широко, чтобы поместить кассету с максимальной высотой. Повторите процедуру регулировки потенциометра открытия зажимного устройства (смотрите параграф 10.1.12). Проверьте значение ячейки 228. Если это значение не слишком большое, зажимное устройство может открываться недостаточно широко.

	Линия подразделения горизонтального рентгеновского снимка (программа перекрестного деления) не соответствует требуемому размеру
	Поперечное перемещение кассеты неправильное
	Проверьте регулировку потенциометра перекрестного деления  параграф 10.1.13. Проверьте данные в ячейках 459 и 460 и скорректируйте их, помня что:

•
если линия разделения слишком широкая, два номера одного параметра (quantity) должны быть уменьшены

•
если линия разделения слишком узкая, два номера одного параметра (quantity) должны быть увеличены

•
модификация 2 номеров различных параметров корректирует центрирование кассеты

	Линии подразделения вертикального рентгеновского снимка не соответствуют требуемому размеру
	Позиционирование затворов неправильное
	Затворы и коллиматор ширины отвечают за деление рентгеновских снимков. Если белые линии разделения не имеют четкого очертания, это значит, что ограничение выполняется коллиматором. Регулировка потенциометров коллиматора, параграфы 10.1.7 ширина, 10.1.8 высота, 10.1.9 iris, должны быть отрегулированы. Проверьте данные ячейки 218 и скорректируйте, если регулировка потенциометра не решила проблему. Если линия разделения имеет четкий контур, положение затворов должно быть изменено.

Если ошибка постоянна для всех размеров и подразделений, регулировка потенциометров затвора должна быть произведена, как описано в параграфе 10.1.14. Если ошибка присутствует только на нескольких подразделах программ,  ячейка с параметром, который нужно изменить среди имеющихся в таблице параграфа 11.3.4.2, должна быть распознана.

	Флюоресцирующее изображение показывает одну сторону темнее
	Центрирование решетки неправильное
	Центральное положении решетки неправильное, оно должно быть скорректировано путем изменения параметров в ячейке 220.


Диагностика и выявление неисправностей

20.2.3
Коллиматор

	Ошибка или неисправность
	Причина
	Корректирующие меры

	Одна или более осей коллиматора осциллируют при достижении заданного значения
	Неправильная аппаратная регулировка или  or reduced positioning window.
	Причиной этой неисправности может быть:

A- аппаратная регулировка схемы усиления (микросхемы АРУ) неправильная

Триммеры  R38 ширина, R48 высота или R58 iris должны быть отрегулированы, как описано в параграфе 16.1.2

B-   Зона нечувствительности слишком маленькая

Ось, позиционирующая зону нечувствительности, слишком короткая, так что перемещение не может остановиться на заданном значении. Это может быть вызвано ухудшением потенциометра или возрастанием люфта. Значение в ячейке, относящейся к оси с неисправностью (229 ширина, 230 высота, 231 iris) должно быть увеличено. Увеличение этого значения также увеличивает допуск на точность позиционирования, уменьшая точность. Поэтому, также можно отрегулировать ячейки замедления (232 ширина, 233 высота, 234 iris), которые замедляют скорость оси до достижения заданного значения, на количество равное установленному значению. Увеличение этого параметра не влияет на точность позиционирования, но имеет один недостаток – увеличение времени позиционирования оси.

	Экспонированная коллимация неправильная
	Коллимированные размеры не соответствуют размеру пленки.
	Проверьте регулировку потенциометров коллиматора параграфы 10.1.7 ширина, 10.1.8

высота, 10.1.9 iris.

Проверьте данные в ячейке 218 и скорректируйте их, если регулировка потенциометра не решила проблему.

	Рентген коллимация неправильная
	Размеры коллиматора не соответствуют полям  I.I.
	Проверьте регулировку потенциометров коллиматора параграфы 10.1.7 ширина, 10.1.8 высота, 10.1.9 iris.
Проверьте данные в ячейках 214+217 и скорректируйте их согласно размерам полей  установленного I.I.


